Servomotor for
butterfly valves

for continuous control of air and gas in
combustion processes

Installation and Service Instructions
~ J
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To assure a proper and safe operation, as
well as a long life of the system, the
installation procedure and a periodical
servicing are very important topics.

Read carefully and keep in a safe place.

This control must be installed in compliance
with the rules in force.

All works must be executed by qualified
technicians only.

Comply with the essential requirements of
2006/95/EC and 2004/108/EC Directives.
VF type complies with the essential
requirements of Gas Appliances Directive
(2009/142/EC), according to EN 13611
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IMPORTANT: before proceeding with the
installation, ensure that all the features of
your system comply with the specifications of
the valve (connections, media type, operating
pressure, flow rate, temperature range,
electrical voltage, etc.).

“ B ~.\“
S

Servomotore
per valvole a farfalla

per il controllo del flusso di aria e gas nei
processi di combustione

Istruzioni di Installazione e Servizio
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Per assicurare un funzionamento idoneo e
sicuro, come pure una lunga vita del
dispositivo, le operazioni di installazione e
manutenzione periodica sono un aspetto
fondamentale.

Leggere attentamente e conservare in un
luogo sicuro.

Questo controllo deve essere installato in
accordo con le leggi in vigore.

Tutti i lavori devono essere eseguiti da
personale qualificato.

Conformi ai requisiti essenziali delle
Direttive 2006/95/CE e 2004/108/CE.

Tipo VF conforme ai requisiti essenziali
della Direttiva sulle Apparecchiature a Gas
(2009/142/ICE), secondo la EN 13611

IMPORTANTE: prima di procedere con
l'installazione, assicurarsi che tutte le
caratteristiche del vostro sistema siano
compatibili con le specifiche della valvola
(connessioni idrauliche, tipo di fluido,
pressione di esercizio, portata, campo di
temperatura, voltaggio, etc.).

MZ..
(VF, VFH)

Ed. 0313

Stellantrieb fur
Drosselklappe

zur Regelung von Luft und Gasen an
Industriebrennern.

Einbau- und Betriebsanleitung
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Um einen korrekten und sicheren Betrieb,
sowie eine lange Lebensdauer des Systems
sicherzustellen, ist es wichtig, die
Installationsanleitung besonders zu beachten
und eine regelmaRige Wartung
sicherzustellen.

Bitte studieren Sie die Anleitung sorgféltig
und bewahren Sie diese an einem sicheren
Platz auf.

Das Ventil muR in Ubereinstimmung mit den
geltenden Vorschriften installiert werden.
Alle Arbeiten dirfen nur von qualifizierten
Technikern ausgefiihrt werden.

Das Produkt erfillt die wesentlichen
Anforderungen der Geraterichtlinie
2006/95/EG und 2004/108/EG.

Der Typ VF erfullt die wesentlichen
Anforderungen der Gas-Geréterichtlinie
(2009/142/EG), entsprechend EN 13611

WICHTIG: Bevor Sie mit der Installation
beginnen, stellen Sie sicher, dass alle
Anlageneigenschaften mit den
Spezifikationen des Ventils Gbereinstimmen
(Anschlusse, Gasart, Betriebsdruck,
Stromungsgeschwindigkeit, Temperatur-
bereich, elektrische Spannung, etc.).

Servomoteur pour
vannes papillon

pour régulation de l'air et de le gaz sur des
braleurs industriels

Instructions pour I'Installation et la
Maintenance

Pour assurer une exploitation siire appropriée
et, comme une longue vie du dispositif, la
procédure d'installation et un service
périodique sont des matieres trés
importantes.

Lisez soigneusement et maintenez dans un
endroit sdr.

Ce matériel doit étre installé en accord avec
les lois en rigueur.

Tous les travaux doivent étre exécutés par
les techniciens qualifiés seulement.

Se conforment aux exigences essentielles
des Directives 2006/95/CE et 2004/108/CE.
Le type VF est se conforment aux
exigences essentielles de la Directive
d'appareils a gaz (2009/142//CE), selon

EN 13611

IMPORTANT: avant de procéder a
l'installation, assurez-vous que tous les
dispositifs de votre systéme sont se
conforment aux caractéristiques de la valve
(raccordements, type de gaz, pression de
fonctionnement, débit, température ambiante,
tension électrique, etc.).
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i elektrogas

Servomotor para
valvulas de mariposa

para la regulacion de aire y gas en
quemadores industriales

Instrucciones de la instalacién y del
servicio

Para asegurar una operacion apropiada y
segura, tan bien como una larga vida del
dispositivo, el procedimiento de instalacion y
un mantenimiento periédico son asuntos muy
importantes.

Lea cuidadosamente y mantenga un lugar
seguro.

Este material se debe instalar de acuerdo
con las normas en vigor.

Todos los trabajos se deben ejecutar por los
técnicos calificados solamente.

Cumplen con los requisitos basicos de las
Directivas 2006/95/CE y 2004/108/CE.

El tipo VF es se conforma con los
requisitos esenciales de la Directiva de las
aplicaciones de gas (2009/142//CE), segun
EN 13611

IMPORTANTE: antes de proceder con la
instalacion, asegtrese de que son todas las
caracteristicas de su sistema se conforman
con las especificaciones de la valvula
(conexiones, tipo de gas, presion de
funcionamiento, flujo, gama de temperaturas,
voltaje eléctrico, etc.).
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CepBomMoTOop ons
ApoccenibHbIX 3aCNOHOK
(knanaHoB) «6aTTednan»

ANS HENPEPbIBHOTO YNPaBEHNS BO3AYXOM U
rasom B NPoLiECccax CropaHus

MHCprKI.lMVI no yctaHoBKe U
obcnyxuBaHuio

B uensix obecneveHnst TeXHUKN
6e30MacHOCTU 1 ANUTENBHOTO CpoKa CryX6bl
npnbopa HyXHO yaenuTb ocoboe BHUMaHne
npoLeaype yCTaHOBKM W NEepPUOANYECKOro
obcnyxuBaHus.

MpouunTaiite BHUMATENbHO AAHHYIO
VHCTPYKLMIO 1 MOMNOXWUTe €€ B HaaéxHoe
MecTo.

370 yCTPOWCTBO HEOGXOANMO YCTAHOBUTL B
CooTBEeTCTBUMN C ,qeﬁcTBleLLlVIMVI npasunamu.
Bce paboTbl HEO6XOAMMO NPOBOANTL
KBaNUMULIMPOBAHHBIM NEPCOHANoM.

CooTBeTCTBYET OCHOBHbLIM TpeGoBaHUAM
AvpekTnB 2006/95/EG n 2004/108/EG.

Tun VF cornacyetcs ¢ Heo6xoaUMbIMU
Tpe6GoBaHMSAMU AUPEKTUB ANA NPpMGOpoB
rasa (2009/142//EG), ucnbitaH B
cootBetcTBUM € EN 13611

TexHuueckwii pernameHT o
6e3onacHoCTV MaLLMH 1
obopynoaHus (MocTaHoBneHne
MpaButensctea P® ot
15.09.2009 N 753).
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BAXHO: nepep yctaHoBkol y6eauTech, 4To
BCE NapaMeTpbl CUCTEMbI COOTBETCTBYIOT
yKasaHHbIM B CieLdukaLmum 1 Ha sipnbike
npubopa 3HaYeHnsaM (coeauHeHne, cpeaa,
pabouee faBneHune, pacxoa, AnanasoH
Temneparyp, HanpsbkeHue U T.4.)



VF type

Valve housing (VF or VFH)
Valve disc (VF or VFH)

- Driving shaft (VF or VFH)
Locking screw

- Gasket

Spiral spring

Servomotor

Driving coupling with spring
Steel flasks with screws (VF+M..)
- Steel flask (VFH+M..)
Dissipation plate (2x)

- Bent plate (2x)

Screw with nut (2x)
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TECHNICAL DATA
See product label

Connections: between two flanges EN 1092

VF from DN40 up to DN150 with one or
two reductions

VFH  from DN40 up to DN100

Media type:

VF air and non-aggres. gases up to 60°C
air up to 200°C (R version)

VFH  air and flue gas up to 250°C
with dissipation plates up to 450°C

Operating pressure: VF  0..500 mBar
VFH 0..150 mBar

Ambient temperature: -15°C..+60°C

SERVOMOTOR

Cable gland: 2xISO 20 for cable @6-12 mm
(EN 50262)

Wires cross-section: 2,5 mm? max

Protection class: Class | (EN 60335)

Analogue inputs: 0-10V (R=9,9KQ)
0(4)-20mA (R=1000)

Analogue outputs: 0-10V (load 10mA)
0(4)-20mA (R=3500Q)

Position switches: 250VAC, 2A (R), 0,3A (L)

CAUTION: Shut off the air/gas supply at the
main manual shut-off valve and disconnect
electrical power to the valve before
proceeding installation or servicing.

VFH type

A - Corpo valvola (VF o VFH)

B - Disco farfalla (VF o VFH)

C - Stelo di comando (VF o VFH)
D - Vite di bloccaggio

E - Guarnizione

F - Molla a spirale

G - Servomotore

H - Giunto trascinatore con molla
| - Staffe con viti (VF+M..)

J - Staffa (VFH+M..)

K - Lamiera dissipatrice (2x)

L - Fascetta sagomata (2x)

M - Vite con dado (2x)

DATI TECNICI

Vedere targhetta sul prodotto

Connessione: tra due flange EN 1092
VF da DN40 a DN150 con una o

due riduzioni
VFH da DN40 a DN100
Tipo fluido:

VF aria e gas non aggressivi fino a 60°C
aria fino a 200°C (versione R)

VFH aria e gas combusti fino a 250°C
con dissipatori fino a 450°C

Pressione di esercizio: VF  0..500 mBar
VFH 0..150 mBar
Temperatura ambiente: -15°C..+60°C

SERVOMOTORE

Passacavo: 2xISO 20 per cavi @6-12 mm
(EN 50262)

Sezione conduttori: 2,5 mm? max

Sicurezza elettrica: Classe | (EN 60335)

Ingressi analogici: 0-10V (R=9,9KQ)
0(4)-20mA (R=100Q)

Uscite analogiche: 0-10V (carico 10mA)
0(4)-20mA (R=350Q)

Micro-switch: 250VAC, 2A (R), 0,3A (L)

ATTENZIONE: Prima di procedere con
qualsiasi operazione di installazione o
servizio, chiudere il flusso dell'aria/gas a
monte e scollegare 'alimentazione elettrica.

Ventilgehause (VF oder VFH)
Ventilklappe (VF oder VFH)

- Antriebsachse (VF oder VFH)
Sicherungsschraube

- Dichtung

Spiralfeder

Stellantrieb

Antriebskupplung mit Feder
Stahlflansche mit Schrauben (VF+M..)
- Stahlflansch (VFH+M..)
Warmeableitbleche (2x)

- Gebogene Platte (2x)
Schraube mit Nuss (2x)
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TECHNISCHE DATEN
Siehe Typenschild

Anschlusse: zwischen 2 Flansche EN 1092

VF  von DN40 bis zu DN150 mit einem oder
zwei Reduktionen

VFH von DN40 bis zu DN100

Gasart:

VF  Luft und nicht aggres. Gase bis zu 60°C
Luft bis zu 200°C (R-Version)

VFH Luft und Rauchgas bis zu 250°C
mit Warmeableitblechen bis zu 450°C

Betriebsdruck: VF  0..500 mBar
VFH 0..150 mBar

Umgebungstemperatur: -15°C..+60°C

STELLANTRIEB

Kabelschelle: 2x1SO20 fiir Kabel @6-12 mm
(EN 50262)

Wires Querschnitt: 2,5 mm? max

Schutzklasse: Klasse | (EN 60335)

Analoge Eingange: 0-10V (R=9,9KQ)
0(4)-20mA (R=1000)

Analoge Ausgange: 0-10V (Last 10mA)
0(4)-20mA (R=35002)

Positionsschalter: 250VAC, 2A (R), 0,3A (L)

VORSICHT: Vor Beginn der Montage- oder
Wartungsarbeiten unterbrechen Sie die Gas-
oder Luftzufuhr am manuellen
Hauptabsperrventil und trennen Sie das
Ventil vom elektrischen AnschluB3.

Servomotor MB/MZ

Corps de valve (VF ou VFH)
Disque de valve (VF ou VFH)

- Arbre de trainement (VF ou VFH)
Vis de blocage

- Garniture

Ressort en spirale

Servomoteur

Accouplement avec ressort
Brides en acier avec vis (VF+M..)
- Bride en acier (VFH+M..)

Téle dissipatrice (2x)

- Téle coudé (2x)

Vis avec I'écrou (2x)
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CARACTERISTIQUES TECHNIQUES
Voir I'étiquette de produit

Raccordements: entre deux brides EN 1092

VF de DN40 jusqu'a DN150 avec un ou
deux réductions

VFH  de DN40 jusqu'a DN100

Gaz type:

VF air et gaz non agressifs jusqu'a 60°C
air jusqu'a 200°C (version R)

VFH  air et fumée jusqu'a 250°C
avec toles dissipatrices de chaleur
jusqu'a 450°C

Pression d’entrée: VF  0..500 mBar

VFH 0..150 mBar

Température ambiante: -15°C..+60°C

SERVOMOTEUR

Presse-étoupe: 2xISO20 pour cable @6-
12mm (EN 50262)
Fils de section: 2,5 mm? max
Classe de protection: Classe | (EN 60335)
Entrées analogiques: 0-10V (R=9,9KQ)
0(4)-20mA (R=1000)
Sorties analogiques:0-10V (10mA
charge) 0(4)-20mA (R=350Q)
Interrupteurs de position: 250VAC, 2A
(R), 0,3A (L)

ATTENTION : Coupez l'air/gaz au robinet
d'isolement manuel principal et déconnectez
le courant électrique a la valve avant
installation ou la maintenance.
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Accessories

Cuerpo vélvula (VF o VFH)
Disco de la valvula (VF o VFH)
- Eje (VF o VFH)

Tornillo de cierre

- Junta

Resorte espiral

Servomotor

Acoplador con resorte
Soportes con tornillos (VF+M..)
- Soporte de acero (VFH+M..)
Chapas disipadoras (2x)

- Chapas (2x)

Tornillo con la tuerca (2x)
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DATOS TECNICOS
Vea la etiqueta del producto

Conexiones: entre dos bridas EN 1092

VF  de DN40 hasta DN150 con uno
o dos reducciones

VFH de DN40 hasta DN100

Tipo de gas:

VF  aire y non-aggres. gases hasta 60°C
aire hasta 200°C (version R)

VFH aire y humo hasta 250°C
con los disipadores del calor 450°C

Presion de trabajo:  VF 0..500 mBar
VFH 0..150 mBar

Temperatura ambiente: -15°C..+60°C

SERVOMOTOR

entrada de cables: 2xISO 20 para cable

@6-12 mm (EN 50262)

Cables de seccién transversal: 2,5 mm2

max

La clase de proteccién: Clase | (EN 60335)

Las entradas analégicas: 0-10V (R=9,9KQ)
0(4)-20mA (R=1000)

Salidas analégicas: 0-10V (carga 10mA)
0(4)-20mA (R=350Q2)

Interruptores de posicién: 250VAC, 2A (R),

0,3A (L)

PRECAUCION: Apague el suministro de
aire/gas en la valvula de cierre manual
principal y desconecte la corriente eléctrica a
la valvula antes de la instalacién o de
mantener de procedimiento.

Kopnyc knanana (VF unun VFH)

[Luck knanawa (VF nnun VFH)

- Ynpasnswowwit Ban (VF unn VFH)
DUKCUPYIOLLNIA BUHT

- Habuska

CnvpanbHasi npyxuHa

CepBomoTop

MpuBoAHOE CLenneHne ¢ NPY>XMHOM
CranbHas onoka ¢ BuHTamu (VF+M..)
- CranbHas onoka ¢ BuHTamm (VFH+M.)
MnactuHa guccunaumm (2x)

- W3orHyTas nnactuHa (2x)

- BuHT c raitkon (2x)
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TEXHUYECKUE OAHHbIE
CM. Sipnbik npogykTa

CoepuHeHus: mexay 2 dnaHuamm EN 1092
VF ot DN40 go DN150 ¢ ogHum
WK 2-Ms1 yMEHbLUIEHUSIMU
VFH ot DN40 no DN100
Twvn rasa:
VF Bo3agyx u HearpeccuBHble rasbl fo 60°C
B03ayx Ao 200°C (Bepcusa R)
VFH Bo3ayx 1 abiMoBble rasbl Ao 250°C
¢ auceunatopamu 450°C
Pa6ouee gaBnenue: VF  0..500 mBar
VFH 0..150 mBar
TemnepaTtypa okpyxatoLlein cpeabl:
-15°C..+60°C

CEPBOABUIATEIb

Ka6enbHbin BBOA: 2xISO 20 ans kabens
AnameTpom 6-12 mm (EN 50262)
MNpoBoaa ceyeHuem: 2,5 MM2 Makc
Knacc 3awmTsbi: Knacc | (EN 60335)
Ananorossle Bxoabl: 0-10V (R=9,9KQ)

0(4)-20mA (R=100Q)
AnanoroBbie Bbixoabl: 0-10V (Harpy3ka
10mA) 0(4)-20mA (R=3500)
Mo3uumnoHHbIe nepekntovatenu: 250VAC,
2A (R), 0,3A (L)

NMPEAOCTOPEXEHME: OTkntounte nogavy
BO3/yxa/rasa Ha rnaBHOM Py4YHOM 3aMOPHOM
KnanaHe 1 OTKINIYMTE SMEeKTponuTaHme k
KnanaHy nepea nNpoAomMKeHNEM YCTaHOBKM
nnu o6CnyXMBaHMs.



INSTALLATION (1..10)

Check correspondence of flow direction
with arrow printed on valve body (VFH only).
Check correct alignment of connecting
pipes. Consider that butterfly disc can exceed
the valve body.

Valve may be mounted on horizontal or
vertical pipes (flow direction must be from
bottom to top).

Do not install the valve in touch with

lIs or other devices.

Insert the screws inside the inferior
flange holes and rest the valve on them.
m Put the gaskets between flanges and
valve.

Insert all screws, the washers and nuts.

Screw the nuts tightening them
crosswise and using proper tools only.
Avoid overtightening.

Perform leak and functional tests after
mounting (max. testing pressure 1.5 Pmax).

Hot air operation (VFH):

If T>250°C install heat dissipators and
check the heat resistance of the gaskets.
Do not insulate the valve and servomotor.

INSTALLAZIONE (1..10)

Verificare la corrispondenza tra la
direzione del flusso e la freccia in rilievo sul
corpo valvola (solo per VFH).
Controllare il corretto allineamento delle
tubazioni di attacco. Considerare che il disco
della farfalla puo uscire dal corpo valvola.
E' possibile installare la valvola sia su
tubazioni orizzontali che verticali (con
direzione del flusso dal basso verso l'alto).
El Non installare mai la valvola a ridosso di
pareti o altre apparecchiature.
Inserire le viti inferiori dei bulloni sui fori
delle flange e appoggiarvi sopra la valvola.
=>| Disporre le due guarnizioni tra le flange e
la valvola.
=>| Inserire le viti rimanenti, le rondelle e i
dadi.
Utilizzando attrezzi adeguati, serrare
progressivamente le viti in modo incrociato.
Evitare serraggi eccessivi.

Eseguire un test funzionale e di tenuta
dopo linstallazione (pressione massima di
test 1.5 Pmax).

Impiego con aria calda (VFH):

Se T>250°C installare i dissipatori con
le viti in dotazione e verificare la resistenza
delle guarnizioni.

Non coibentare la valvola o il servomotore.

EINBAU (1..10)

Uberpriifen Sie die Ubereinstimmung
der Strémungsrichtung mit dem auf den
Ventilkorper gepragten Pfeil (nur VFH).
Uberpriifen Sie die korrekte Ausrichtung
der Verbindungsrohre. Bedenken Sie, dass
die Ventilklappe tber den Ventilkorper
herausstehen kann.

Das Ventil kann in horizontalen oder
vertikalen Rohrleitungen montiert werden
(Stréomungsrichtung muss von unten nach
oben erfolgen).

Das Ventil ist so zu montieren, dass es
keine Wande oder andere Teile bertihrt.
Stecken Sie die Schrauben in die
Innenseite der Flanschlécher und setzen Sie
das Ventil darauf.

Setzen Sie die Dichtungen zwischen die
Flansche und das Ventil.

n Setzen Sie alle Schrauben, die
Unterlegscheiben und die Muttern ein.

iehen Sie die Muttern kreuzweise mit
einem geeigneten Werkzeug fest. Vermeiden
Sie Uberdrehen.

Fuhren Sie Leck und Funktions-
prufungen nach der Montage durch (max.
Prifungsdruck 1.5 Pmax).

HeiRluftbetrieb (VFH):

Bei T>250°C sind Kiihlkérper
anzubringen und die Hitzebestandigkeit der
Dichtungen zu uberpriifen.

Isolieren Sie nicht das Ventil und den Antrieb.

INSTALLATION (1..10)

Vérifiez la correspondance du sens
d'écoulement avec la fleche imprimée sur le
corps de valve (VFH seulement).

Vérifiez 'alignement correct des tuyaux.
Considérez que le disque de papillon peut
dépasser le corps de valve.

La valve peut étre montée sur les pipes
horizontales ou verticales (le sens doit étre
du fond jusqu'a dessus).

N'installez pas la valve dans le contact
avec les murs ou tout autre dispositif.
Insérez les vis a l'intérieur des trous

valve.

Vissez les écrous les serrant en travers
et al'aide des outils appropriés seulement.
Evitez le serrage excessif.

Exécutez les essais fonctionnels et
d'étanchéité aprés le montage (pression
d'essai maximale 1.5 Pmax).

Fonctionnement avec air chaud (VFH):

Si T>250°C installent des dissipateurs
de la chaleur et vérifient la résistance
thermique des garnitures.

N'isolez pas la valve et le commande.
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INSTALACION (1..10)

H Verificar la concordancia entre el sentido

del flujo y la flecha en relieve sobre el cuerpo

de la valvula. (VFH solamente).

Controlar la adecuada alineacién de los

tubos de conexién. Considere que el disco de

la mariposa puede exceder el cuerpo de

valvula.

La vélvula se puede montar en las pipas

horizontales o verticales (la direccién del gas

debe ser de parte inferior a la tapa).

El No instale la vélvula en tacto con las

paredes o el otro dispositivo.

Inserte los tornillos dentro de los

agujeros inferiores de la brida y recline la

valvula en ellos.

m Ponga las juntas entre las bridas y la

alvula.

Inserte todos los tornillos, las arandelas
las tuercas.

Atornille las tuercas que las aprietan de

través y que usan las herramientas

apropiadas solamente.

Evite apretar demasiado.

Realice la prueba de estanquidad y

funcionales después del montaje (presién de

prueba méxima 1.5 Pmax).

Funcionamiento con aire caliente (VFH):

H Si T>250°C instalan los disipadores
del calor y comprueban la resistencia térmica
de las juntas.

No aisle la valvula y el actuador.

YCTAHOBKA (1..10)

MpoBepbTe COOTBETCBIE HaNpaBneHNs
noToKa cTpersike, BbIGUTON Ha kopnyce
knanaHa (Tonbko VFH).

MpoBepbTe COOCHOCTL NOABEAEHHBIX
Tpy6. YuntbiBanTe, 4to anck 6aboukn MoxeT
BbIBUraTbCsl BHE KOpMyca knanaHa.

KnanaH MoxeT 6bITb yCTaHOBIEH Ha
rOPVU3OHTaNbHbIX WU BePTUKabHbIX Tpybax
(HanpaBneHue nogayn AOMKHO GbITb OT AHA
K BEPXHEN YyacTtu).

He ycTaHaBnvBainTe KnanaH B KOHTakTe
CO CTeHaMU Unn Apyrum npubopom.
BcaBbTe BUHTbI BHYTPb HUXHUX

OTBEpCTVIVI q)J'IaHLI,SB W NoCTaBbTe KnanaH Ha
HUX.

MonoxuTte npoknagkn mexay dpnaHuamm
1 KnanaHom.
n BcTaBbTe BCe BUHTBI, LWanbbl 1 ranku.

3aTsaHuTe ranku NepekpecTHo,
nCnosb3ys TONbKO COOTBETCTBYHOLLME
WHCTPYMEHTbI. M3beraTb nepe3aTsarnBaHus.
BbINONHUTL McnbITaHUsA Ha YTEYKy 1
(byHKLlI/IOHaﬂbeIe npoBepku nocne
YCTaHOBKM (MaKCMMaJ‘IbHOe AasnexHvna
venbiTanusa 1.5 Pmax).

Fopsayan sBo3gywHas onepauus (VFH):

Ecrm T> 250°C, ycraHaBnusarot
AuccunaTopbl Tenna u NpoBepsitoT
TepMoconpoTUBneHne npoknaaok. He
W30nMpyiTe KnanaH 1 NpuBoA.

3.4

7.8
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SERVOMOTOR INSTALLATION (11..19)

Adapter set for mounting the servomotor onto
a butterfly valve VF

INSTALLAZIONE SERVOMOTORE (11..19)

Set per il montaggio del servomotore su una
valvola a farfalla VF

STELLANTRIEB EINBAUEN (11..19)
Adaptersatz zum Anbau an Drosselklappe VF

INSTALLATION SERVOMOTEUR (11..19)

Adaptateur pour le montage mis le
servomoteur sur une vanne papillon VF

INSTALACION SERVOMOTOR (11..19)

Juego de adaptadores para el montaje del
servomotor en un VF valvula de mariposa

CEPBOABUIATEJNIb YCTAHOBKA(11..19)

HaGop afanTepoB Ans yCTaHOBKW Ha
cepsoaBuraresns 3acrnoHku VF.

Adapter set for mounting the servomotor onto
a butterfly valve VFH

Set per il montaggio del servomotore su una
valvola a farfalla VFH

VFH

Adaptateur pour le montage mis le
servomoteur sur une vanne papillon VFH

Juego de adaptadores para el montaje del
servomotor en un VFH vélvula de mariposa

Habop apanTepoB Ans yCTaHOBKM Ha
cepBoABuraTens 3acnoHkn VFH

17

CABLAGGIO (20..23)

Utilizzare ingressi separati per i cavi di
alimentazione e di segnale.

Mantenere una distanza adeguata tra i
cavi che entrano nel servomotore e le linee

WIRING (20..23)

Install supply and signal lines separately.
Keep proper distance of cables from high-

voltage lines. ad alta tensione.
The use of a spike suppressor circuit is Si suggerisce di montare un filtro per la
recommended. soppressione dei picchi di tensione sui cavi di

alimentazione.

Assicurarsi che il potenziale di riferimento
del segnale analogico e dell'alimentazione
24V sia lo stesso.

Utilizzare conduttori con capicorda.
Cablare secondo lo schema di
collegamento.

Make sure the potential reference of the
analog signal and the 24V supply is the same.
Use cables with wire end ferrules.

Wire following the connection chart.

VERDRAHTEN (20..23)

Installieren Sie Versorgungs-und
nalleitungen getrennt.

Halten Sie angemessenen Abstand von
Kabeln aus Hochspannungsleitungen.

Die Verwendung einer Spike-
Schutzbeschaltung wird empfohlen.

Stellen Sie sicher, dass das
Bezugspotential des analogen Signals und
der 24V-Versorgung gleich sind.
Verwenden Sie Kabel mit Aderendhiilsen.
Verdrahten Sie gemass dem Anschluss-
Diagramm.

CABLAGE (20..23)

Installez I'offre et de lignes de signaux
séparément.

Gardez bonne distance des cébles de
lignes a haute tension.

L'utilisation d'un circuit de protection est
recommandé pic.

Assurez-vous que le potentiel de
référence du signal analogique et
l'alimentation 24V est le méme.

Utilisez des céables avec embouts.

Fil suivant le tableau connexion.

SNEKTPOMOAKNIOYEHUE (20..23)
YCTaHOBUTL NUTaIOLLME U CUTHAMbHbIE
TIMHWAW OTAEMBHO.

[Lepxute auctaHumio ot kabenei 1o
BbICOKOBOSbTHbIX JIMHNIA.

PekoMeH/lyeTcs UCMONb30BaHNE CXeMbl
noAaBneHNst CKaukoB HanpPsHKEHUS.
Y6eautecs, 4TO NOTEHLMaN aHanorosoro
curHana v nutanua 24B oguHakoBbl.
Wcnonb3ayiite kabenu ¢ kabenbHbIMU
HaKOHEeUHUKaMW.

MpoBoga coeauHsiTb COrMacHoO cxeme.

CABLEADO (20..23)

Instalar sistemas de abastecimiento y
lineas de sefial por separado.

Mantener una distancia adecuada de los
cables de lineas de alta tension.

El uso de un médulo de proteccion pico
se recomienda.

Aseglrese de que el potencial de
referencia de la sefial analégica y la
alimentacién de 24V es el mismo.

Utilice cables con terminales tubulares.
Cable siguiendo la tabla de conexion.

~ R
CONTROL MIN MAX  0»90°
UNIT @ @ — MANL
—_ Rif [re AUTO JON
—L 0
BEEBHBBEREEEEEE
%@@@@@@@@@@@@@ > 3 =z
=
Q
&

-y

—

\
\

¥a
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BEFORE POWERING THE UNIT set
up the DIP switch according the operation

required:

Input analogue signal (24..26)

PRIMA DI DARE TENSIONE impostare
il DIP switch in accordo al tipo di funziona-
mento desiderato:

Segnale analogico in ingresso (24..26)

VOR EINSCHALTEN DES GERATS ist
das Einrichten der DIP-Schalter
entsprechend der gewiinschten Operation
erforderlich:

Analogeingang (24..26)

U880000000] o-10v WWWOOOUUOUU] 0-20mA BWWUUUUOUT] 4-20mA
123456783910 123456784910 12345678910
JON VON YON
24 25 26
Output analogue signal (27..28) Seganle analogico in uscita (27..28) Analog-Ausgang (27..28)

Programmable by means of T1

Programmable by means of T1

UU8wsounu
23456789
ON

=
2d

0-10V

27

4-20mA

1}
23 {0-20mA >T1)

ON

I =

gwuou
567889

ag

U
1
¥

28

Behaviour without input signal (4-20mA)

Stop in current position
Move to the open position

Move to the closed

position

Comportamento in mancanza di segnale
(4-20mA)

Arresto nella posizione corrente
Passare alla posizione di apertura
Passare alla posizione di chiusura

Programmierbar durch T1

Verhalten bei Leitungsbruch (4-20mA)
Stop in der aktuellen Position
Fahrt in die offene Position

Fahrt in die geschlossene Position

BEWU000UWO
123456782310
JON

STOP

29

FWRU0UUWHT] >> MAX NEWUUUUNNET] >> MIN
123456780910 12345678910
JON LON

30

31

Sense of rotation
Right (eg. 0-10V 2

0°-90°)

Senso di rotazione

Dritto (es. 0-10V = 0°-90°)
Invertito (es. 0-10V = 90°-0°)

Drehrichtung
=>| Rechts (eg. 0-10V = 0°-90°)

Inverted (eg. 0-10V 2 90°-0°) 339 Invers (eg. 0-10V & 90°-0°)
UUUUUUWUUU] RIGHT UJUUUUUBUUU] INVERTED
123458678910 123456788910
YON 32 YON 33
Control type Tipo comando Kontrollsignal-Typ
Analogue signal Segnale analogico [34] Analoges Signal
3-point control Controllo a 3 punti 3-Punkt-Regelung
2-point control Controllo a 2 punti 2-Punkt-Regelung
UNENWBUNNU| ANALOGUE UBOBWEWWND]| 3-POINT USEBWBWEE0] 2POINT
12345678810 123456782810 12345678910
LON JON JON

34

35

36

MANUAL MODE (37..40)

Provide power supply (terminals 1-2 or

12-13).

MODALITA MANUALE (37..40)

Fornire l'alimentazione (terminali 1-2 0 12-
13).

MANUELLLER MODE (37..40)

Stromversorgung anlegen (Klemmen 1-2
oder 12-13).

AVANT dallumer I'appareil mis en
place le commutateur DIP en fonction de
I'opération requise:

Signal analogique d'entrée (24..26)

Signal analogique de sortie (27..28)
Programmable par le biais de T1

Comportement sans signal d'entrée
(4-20mA)

Arrétez-vous dans la position actuelle
Déplacement & la position ouverte
Déplacement & la position fermée

Sense of rotation

Droit (par exemple 0-10V = 0 ° -90 °)

Inversé (par exemple 0-10V = 90°-0°)

Type de contrble

Signal analogique
3-point de contréle
2-point de contréle

MODE MANUEL (37..40)

Fournir l'alimentation (bornes 1-2 ou 12-
13)

ANTES de encender el aparato
configurar el conmutador DIP segin la
operacion requerida:

Entrada de sefial analdgica (24..26)

Sefial de salida analdgica (27..28)
Programables por medio de la T1

Comportamiento sin sefial de entrada
(4-20mA)

Parada en la posicién actual
Mover a la posicion abierta

Mover a la posicion de cierre

Sentido de rotacién

Derecho (por ejemplo 0-10V = 0°-90°)
Invertida (por ejemplo 0-10V = 90°-0°)

control de tipo

Sefial anal6gica
3 puntos de control
2 puntos de control

MANUAL DE MODO (37..40)

Proporcionar la fuente de alimentacion
(terminales 1-2 0 12-13)

40
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Mepen BkMYeHWEM  yCTpoucTBa
HacTpouTe DIP nepeknoyaTtens B
COOTBETCTBUM c Tpebytowmmmncst
onepauusmm:

BxopaHoW curHan aHanoroBbIn (24..26)

BbixogHoW curHan aHanoroBbi (27..28)
TMporpaMmMmpyembIii ¢ ioMoLLbio T1

MoBeneHune 6e3 BXOAHOro cUrHana
(4-20mA)

OcTaHoBKa B TeKyLLeil No3uummn
TMepexoa K OTKPLITOMY MOMOXEHMIO
Mepexop B 3aKkpbITOe MONOXeHMe

Hanpaenenue BpalweHus

Bnpago (Hanpumep 0-10V 2 0°-90°)

=»| Bneso (Hanpumep 0-10V = 90°-0°)

Twn ynpaenexus

AHarOroBbIit curHan
3-N03ULIMOHHOE YNpaBneHne
2-NO3MLMOHHOE ynpaBrieHne

PYYHOW PEXWUM (37..40)

O6ecneyte noagady NuTaHna (knemmel 1-2
vnm 12-13)



[®] The initial speed is 0,25 RPM (fine
adjustment). If the button is pressed for more
than 4 seconds the speed shifts to 1 RPM.

[3] La velocita iniziale & pari a 0,25 RPM
(regolazione fine). Se il pulsante viene
premuto per piu di 4 secondi la velocita passa
alRPM.

Die anfangliche Geschwindigkeit ist 0,25
U/min (Feineinstellung). Wenn die Taste
langer als 4 Sekunden gedriickt wird, erhdht
sich die Geschwindigkeit auf 1 U/min.

La vitesse initiale est de 0,25 RPM
(réglage fin). Si le bouton est appuyé pendant
plus de quatre secondes de la vitesse passe
alRPM

[®] La velocidad inicial es de 0,25 RPM
(ajuste fino). Si se pulsa el botén durante
mas de 4 segundos, la velocidad se desplaza
alRPM.

|§| HavanbHass ckopocte 0,25 06/MuUH
(ToyHast HacTpoiika). Ecnn kHonka HaxaTa B
TeyeHne Gomee 4  ceKkyHA, CKOPOCTb
yBenuuusaetcsi o 1 06/MuH.

2
|
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Setting of the MIN/MAX positions

41..42)

To save the current position as MAX
(MIN) press the respective button for more
than 3 seconds. When the position is saved,
the green led lights up permanently and the
button may be released.

MAX position can not be lower than MIN
saved position (and vice versa).

Factory setting MIN=0°, MAX=90°.

Auxiliary cams (43..44)
Use Allen key provided.

Running time setting (45)

Factory setting is 30s for 0-90°.

Press both MIN and MAX buttons at the
same time, keeping the buttons pressed for
the time required (green led lights up).
Running time must be included between
7s and 60s.

When settings have been completed shift
to automatic mode.

AUTOMATIC MODE

The angular position corresponds to the
input analogue signal supplied.

An output analogue signal proportional to
angular position is also provided.

2-point control (46)

Use an external relay (dry contact).
Contact closed: the servomotor opens.
2| Contact open: the servomotor closes.

3-point control (47)

Use two external relays (dry contacts)
coupled with two resistors (0,5W).

The servomotor moves to MIN (0°) or to
MAX (90°) when voltage is applied to the
related terminal (contact closed).

If all voltages are switched off (open
contacts), the servomotor remains in the
current position and the holding torque keeps
it still without any additional brake.

Impostazione delle posizioni MIN/MAX

41..42)
Igil Per salvare la posizione attuale come
MAX (MIN), premere il tasto corrispondente
per almeno 3 secondi. Quando la posizione
viene salvata, il led verde si accende in modo
permanente e il pulsante pud essere
rilasciato.

La posizione MAX non puo essere
inferiore a MIN (e viceversa).
Regolazione iniziale MIN=0°, MAX=90°

Camme ausiliarie (43..44)
]§| Utilizzare la chiave in dotazione.

Regolazione del tempo di rotazione (45)
Regolazione iniziale 30s per 0-90°.
Premere contemporaneamente i pulsanti
MIN e MAX, per il tempo desiderato (il led
verde si accende).

Il tempo di rotazione deve essere
compreso tra 7s e 60s.

Quando le impostazioni sono state
completate passare alla modalita automatica.

MODALITA AUTOMATICA

La posizione angolare corrisponde al
segnale analogico fornito.

E disponibile un segnale analogico in
uscita di valore proporzionale alla posizione
angolare.

Controllo a 2 punti (46)

Utilizzare un relé esterno (contatto pulito).
Contatto chiuso: il servomotore apre.

|| Contatto aperto: il servomotore chiude.

Controllo a 3 punti (47)

Utilizzare due rele esterni (contatti puliti)
accoppiati a due resistenze da 0,5W.

Il servomotore si muove verso il MIN (0°)
o verso il MAX (90°) quando una tensione
(V1 o V2) é applicata al relativo relé (contato
chiuso).

Se nessuna tensione € applicata (contatti
aperti), il servomotore rimane nella posizione
corrente e la coppia mantiene lo stato senza
ulteriori sistemi di bloccaggio.

Einstellung der MIN / MAX-Positionen

41..42

Zum Speichern der aktuellen Position als
MAX (MIN) driicken Sie die jeweilige Taste
langer als 3 Sekunden. Wenn die Position
gespeichert wird, leuchtet die griine LED
dauerhaft und der Knopf kann wieder
losgelassen werden.

MAX-Stellung darf nicht kleiner sein als
MIN gespeicherte Position (und umgekehrt).
Werkseinstellung MIN =0 °, MAX =90 °.

Hilfs-Schaltnocken (43..44)
Verwenden Sie Inbusschlissel.

Laufzeit-Einstellung (45)

Die Werkseinstellung ist 30s fir 0-90 °.
Drucken Sie beide MIN-und MAX-Tasten
gleichzeitig, halten Sie die Tasten fiur die
erforderliche Zeit (grine LED leuchtet)
gedriickt.

Laufzeit muss zwischen 7s und 60s
aufgenommen werden.

Wenn die Einstellungen beendet wurden,
ist wieder auf Automatikbetrieb umzustellen.

AUTOMATIK BETRIEB

Die Winkelposition entspricht dem
analogen Signal, das am Eingang anliegt.

Ein analoges Signal proportional zur
Winkelposition ist ebenfalls vorhanden.

2-Punkt-Regelung (46)

Verwenden Sie ein externes Relais
potentialfreie Kontakt).

Kontakt geschlossen: Der Stellantrieb 6ffnet.
Kontakt offen: Der Stellantrieb schlief3t.

3-Punkt-Regelung (47)

Verwenden Sie zwei externe Relais
(potentialfreie Kontakte) mit zwei
Widerstanden (0,5 W) gekoppelt.

Der Stellantrieb bewegt sich MIN (0°) oder
MAX (90°), wenn Spannung am zugehorigen
Terminal anliegt (Kontakt geschlossen).
Wenn keine Spannung anliegt (Kontakte

geodffnet), bleibt der Stellantrieb in der
aktuellen  Position  stehen und das
Haltemoment hélt diese auch ohne

zusatzliche Bremse.

Réglage de la position MIN / MAX

41..42)

Pour enregistrer la position actuelle
comme MAX (MIN) appuyez sur le bouton
correspondant pour plus de 3 secondes.
Lorsque la position est enregistrée, la led
verte s'allume en permanence et le bouton
peut étre libéré.

Position MAX ne peut pas étre inférieure a
la position MIN sauvé (et vice versa).
Réglage usine MIN =0 °, 90 ° = MAX

Cames auxiliaire (43..44)
Utilisez la clé Allen fournie.

Exécution de réglage de I'heure (45)

Réglage d'usine est de 30s pour les 0-90°
Appuyez sur les deux boutons MIN et
MAX dans le méme temps, en gardant le
bouton pressé pendant le temps nécessaire

vert LED s'allume).
Durée doit &tre compris entre 7s et 60s.

Lorsque les réglages sont terminés
changement au mode automatique.

MODE AUTOMATIQUE
La position angulaire correspond au signal
d'entrée analogique fourni.

Un signal analogique de sortie
proportionnel a la position angulaire est
également fourni.

2-point de contrdle (46)

Utilisez un relais externe (contact sec).
Contact fermé: le servomoteur ouvre.
Contact ouvert: le servomoteur ferme.

3-point de contrdle (47)

Utiliser deux relais externes (contacts
secs) couplée a deux résistances (0,5 W).

Le servomoteur se déplace a MIN (0°) ou
a MAX (90°) lorsqu'une tension est appliquée
a la borne connexes (contact fermé).

Si toutes les tensions sont éteints
(contacts ouverts), le servomoteur reste dans
la position actuelle et le couple de maintien il
garde encore sans aucun frein
supplémentaire.

6/8

Ajuste de las posiciones de MIN / MAX

41..42)

El Para guardar la posicién actual como
MAX (MIN), pulse el boton correspondiente
para méas de 3 segundos. Cuando la posicion
se guarda, la luz verde se enciende de forma
permanente y el botén puede ser puesto en
libertad.

E[ Posicion MAX no puede ser inferior
posicion MIN salvos (y viceversa).

Min ajuste de fabrica =0 °, MAX =90 °.

Céamaras auxiliares (43..44)
EI Utilice siempre una llave Allen.

Ejecucion de ajuste de tiempo (45)

Ajuste de fabrica es de 0-90 ° 30.

Pulse los dos botones MIN y MAX, al
mismo tiempo, mantener el botén presionado
por el tiempo requerido (verde se enciende el
LED).

Tiempo de funcionamiento debe estar
comprendida entre 7s y 60s.

Cuando los ajustes se han completado
cambio en el modo automatico.

MODO AUTOMATICO

La posicion angular corresponde a la
sefial analégica de entrada suministrados.
Una sefial analdgica de salida
proporcional a la posicién angular también se
proporziona.

2 puntos de control (46)

Use un relé (contacto libre de potencial).
Contacto cerrado: el servomotor abre.
Contacto abierto: el servomotor se cierra.

untos de control (47)

Utilizar dos relés externos (contactos
libres de potencial), junto con dos
resistencias (0,5 W).

Se mueve el servomotor a MIN (0°) o
MAX (90°) cuando se aplica voltaje a la
terminal relacionados (contacto cerrado).

Si todas las tensiones se apagan
(contactos abiertos), el servomotor se
mantiene en la posicién actual y el par de
mantenimiento se mantiene adn sin ningdn
tipo de freno adicional.

YcranoBka MIN / MAX no3uuum (41..42)
Y1obbl COXpaHUTL Tekylliee MOMNoXeHue
kak MAX (MIN), HaXMUTe COOTBETCTBYIOLLYIO
KHOMKY B TeuyeHue Gonee 3 cekyHa. Koraa
nosuums  GyaeT  coxpaHeHa,  3eneHblit
CBETOANO[, 3aropaeTcsi MOCTOSIHHO U KHOMKa
MOXeT 6biTb ocBOBOXAEHA.

MAX nosuuusi He MOXeT BbITb HUXe, Yem
MIN nosuums (1 HaoBoporT).

MIN 3aBoackas ycTaHoska = 0 °, MAX =
90°.

BcnomoratenbHble Kynayku (43..44)
Mcnonb3ayiiTe WECTUrpaHHbINA Ko,

YcTaHOBKM BpeMeHu umkna (45)
BaBopckas yctaHoska 30 ¢ ans 0-90°.
Haxmute 06e MIN 1 MAX kHoMku B 0AHO
BPEMSl, COXpaHsid KHOMKW HaxaTbiMh B
TeyeHue BpemeHu, Heobxogumoro  Ansa
CTaHOBKM (3€MeHbln CBETOANO/ ropuT).
MpofomknTenbHOCTb  JOMKHA ObiTb B
Avana3oHe mexay 7 ¢ n 60 c.

Ecrmn napameTpbl 6binu HaCTpOeHbl, TO
nepel?lnm'e B aBTOMaTUYECKUN pexum.

ABTOMATUYECKUW PEXUM

Yrnosoe nonoxexHue COOTBETCTBYET
BXOZIHOMY aHanorosomMy curHany.

BbixoaHou aHarnoroebIt curHan
NponopLIMOHaneH YrioBoMy MOSIOKEHUIO.

2-XNO3VULMOHHOE ynpaBneHue (46)
Vcnonb3oBaHve BHeLWHero pene (CyxoWn
KOHTaKT).

KoHTaKT 3aMKHYT: CepBOMOTOP OTKpbIBaeT.

KOHTaKT OTKpbIT: CEPBOMOTOP 3aKpbIBaET.

3-no3uumnoHHoe ynpaBneHue (47)
Vcnonb3yiTe aBa BHeWHUX pene (cyxve
KOHTaKTbl) B COYeTaHMM C  OByMS
pesnctopamu (0,5 BT).

CepBomoTopa nepemeluaetca Ha MIN
(0°) wnn MAX (90°), korga HanpsbkeHve
noAaeTcs Ha COOTBETCTBEHHYIO  KIeMMy
KOHTaKT 3aMKHYT).

Ecru Bce HanpsbkeHWe BbIKIIOYEHO
(OTKPBITbIE KOHTaKTbI), CEPBOMOTOP OCTaeTcs
B TeKyllel no3vuuv W YAEpXUBaoLmnii
MOMEHT OnokupyeT ero 6e3 kakoro-nu6o
[IONOMHNTENBHOTO TOPMO3a.
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ADVANCED SETTINGS (48..50)

Board connector for the external
programming terminal (T1), which can be
used to set advanced features of the unit, to
monitor some parameters (e.g. errors,
temperature) or to upload new software
releases.

In order to avoid constant corrections of
the positions due to signal fluctuations or
noise, the hysteresis can be modified by
means of a potentiometer.

Socket to connect a 5-12VDC power
supply and perform direct motor driving, by-
passing the control unit.

CAUTION: do not exceed the working
range 0-90°. Overtravel may result in
damage to the servomotor.

FINAL CHECKS

Once the commissioning is over, re-
tighten the cover screws, in order to ensure
the cover earthing.

Avoid sudden changes in temperature.
Condensation is not permitted.

OPERATING STATES (LED)
Regular operation

S1- Automatic Mode (AUTO)

® Green Fast flashing (4 /s)
O Red OFF

REGOLAZIONI AVANZATE (48..50)

Connessione per il terminale esterno di
programmazione (T1), utilizzata per eseguire
impostazioni avanzate del dispositivo, per
monitorare alcuni parametri (e.g. errori,
temperatura) o per effettuare l|'upload di
nuove release del software.

Per evitare continue correzioni del
posizionamento causati da fluttuazioni del
segnale o da disturbi, l'isteresi pud essere
modificata per mezzo di un potenziometro.
Connessione per alimentare diret-
tamente il motore CC con un alimentatore 5-
12VDC, by-passando I'unita di controllo.

ATTENZIONE: non superare il campo di
lavoro 0-90°. L'oltrecorsa pud causare
danni al servomotore.

CONTROLLI FINALI

Ultimate le operazioni di messa in
servizio, serrare in modo opportuno le vite del

coperchio per assicurare la messa a terra.

Evitare sbalzi termici.

Non & ammessa la formazione di

condensa.

STATI DI FUNZIONAMENTO (LED)
Funzionamento normale

S1- Modalita Automatica (AUTO)

® Verde Lampeggio rapido (4 /s)
O Rosso OFF

ERWEITERTE EINSTELLUNGEN (48..50)

Der Bord-Anschluss dient der externen
Programmierung  (T1) zur Einstellung
erweiterter Funktionen des Gerates, um
einige Parameter (z. B. Fehler, Temperatur)
zu Uberwachen oder um neue Software-
Versionen zu laden.

Um permanente Korrekturen der
Stellposition aufgrund von
Signalschwankungen oder -Rauschen zu
vermeiden, kann die Hysterese durch ein
Potentiometer verandert werden.

Kontakt zum Anschluss einer 5-12VDC
Stromversorgung, um den Motor unter
Umgehung der Steuereinhei direkt
anzutreiben.

ACHTUNG: Nicht tuber den Arbeitsbereich
0-90° hinaus bewegen. Uberfahren kann
zu Schéaden am Stellantrieb fihren.

ABSCHLIESSENDE KONTROLLE

Nach Durchfuhrung der Inbetriebnahme
ziehen Sie die Schrauben der Abdeckung an,
um deren Erdung zu gewahrleisten.
Vermeiden Sie plotzliche Veranderungen
in der Temperatur.

Keine Betauung zulassig

BETRIEBSZUSTANDE ( LED)
Regularer Betrieb

S1- Automatikmodus (AUTO)

® Grin Schnelles Blinken (4 / s)
O Rot AUS

PARAMETRES AVANCES (48..50)

Conseil connecteur pour le terminal de
programmation externe (T1), qui peut étre
utilisé  pour définir les fonctionnalités
avancées de l'unité, afin de surveiller certains
paramétres (par exemple les erreurs,
température) ou de télécharger des nouvelles
versions de software.

Afin d'éviter des corrections constantes
de la position en raison de fluctuations de
signal ou de bruit, I'hystérésis peut étre
modifié au moyen d'un potentiométre.

Prise pour connecter une alimentation
5-12VDC et exécuter le moteur
d'entrainement direct, sans passer par |'unité
de controle.

ATTENTION: ne pas dépasser la plage de
travail 0-90°. Surcourse peut entrainer des
dommages au servomoteur.

CONTROLES FINALE

Une fois la mise en service est terminée,
re-serrer les vis du couvercle, afin d'assurer
la mise a terre de couverture

Evitez les changements brusques de
température.

La condensation n'est pas autorisée.

ETATS DE FONCTIONNEMENT ( LED)
Ffonctionnement régulier

S1- Automatique (AUTO)

® Verte  Clignotement rapide (4 / s)
O Rouge OFF

AJUSTES AVANZADOS (48..50)

Tarjeta de conexién para el terminal de
programacién externo (T1), que puede ser
usado para establecer las caracteristicas
avanzadas de la unidad, para controlar
algunos parametros (por ejemplo, errores,
temperatura) o para cargar nuevas versiones
de software.

A fin de evitar constantes correcciones
de las posiciones, debido a las fluctuaciones
de la sefial o el ruido, la histéresis puede ser
modificado por medio de un potenciémetro.
Enchufe para conectar una fuente de
alimentacion de 5-12VDC y llevar a cabo la
conduccién de motor directo, sin pasar por la
unidad de control

PRECAUCION: No exceda el rango de
trabajo 0-90°. Sobrecarrera puede resultar
en dafios al servomotor.

FINAL DE LOS CONTROLES

Una vez que la puesta en marcha ha
terminado, vuelva a apretar los tornillos de la
tapa, con el fin de garantizar la puesta a
tierra cubierta.
Evite
temperatura.
No se permite condensacion.

ESTADOS DE FUNCIONAMIENTO (LED)
Funcionamiento regular

los cambios bruscos de

S1- Modo Automatico (AUTO)

® Verde Parpadeo rapido (4/s)
O Rojo OFF

NONONHUTENBHBLIE HACTPOUKW (48..50)

MpucoeaunHure
NoAKMoYeHUs BHELLHero
nporpamMmupoBanus (T1), KOTOpbIA MOXeT
6bITb ucnonb3oBaH  Ans YCTaHOBKU
paclUMpeHHbIX BO3MOXHOCTEN YCTPOWCTBA,
NS KOHTPONsi  HEeKOTOpbIX —MapameTpoB
(Hanpumep, owunbkn, TemnepaTypa) UK
3arpyxaTb HOBble BEpPCUMM MPOrpaMMHOro
obecneyeHust.

Ons TOro YTOObI n3bexartb
NOCTOSIHHOrO  MCMpaBrieHNst Mo3nUuKU  K3-3a
konebaHWii curHanos Wnu Lyma, rmcTepeamnc

pasbem ans
TepmuHana

MOXeT OblTb  W3MEHEH C  MOMOLLbIO
noTeHuomeTpa.
Pasbem pans nopkniodeHust 5-12 B

MOCT.T. N OCYLUEeCTBIEHNA NpAMOro npueoaa
Apuratens, MUHyA 6nok ynpaeneHusa.

BHUMAHME: He npeBbiwaTb pa6ouuin
Avana3oH 0-90°. Nepe6er MmoxeT npuBecTU
K NOBPEXAEHUIO CepBOMOTOpa.
3AKMIOYUTENbHbIE MPOBEPKU

Mocne BBOAa B JKCNJyaT. U OKOHYaHUA
paboT, NOATAHYTb BWHTbI KPbILWKK, YTOObI
oGecneynTb XOpoLUYyto NocaaKy.
Wsberaiite  peskux
TemnepaTtypbl.

KonpeHcauus He gonyckaeTtcs.

N3MeHeHuin

PABOYME COCTOAHUA (LED)
PerynsipHas akcnnyaTtauus

S1- ABTomaTnueckuii pexxum (AUTO)

® 3eneHbin BeicTpoe muranue (4 / ¢)
O KpacHbit OFF

S2- Manual Mode (MAN)

® Green  Slow flashing (1/s)
O Red OFF

S2- Modalita Manuale (MAN)

® Verde Lampeggio lento (1/s)
O Rosso OFF

S2- Manueller Modus (MAN)

® Grin Langsames Blinken (1 /s)
O Rot AUS

S2- Mode manuel (MAN)

® Verte  Clignotement lent (1/s)
O Rouge OFF

S2- Modo Manual (MAN)

® Verde Parpadeo lento (1/s)
O Rojo OFF

S2- PyyHou pexum (MAN)

® 3enensin MeanexHoe muraxue (1/c)
O KpacHbii OFF

S3- Setting of the MIN and MAX (MAN)

® Green Permanent light when position

has been saved

S3- Memorizzazione di MIN e MAX (MAN)

® Verde Luce permanente quando la

posizione ¢ stata memorizzata

S3- Einstellung der MIN-und MAX (MAN)

® Grin Dauerlicht, wenn Position

gespeichert wurde

S3- Réglage du MIN et MAX (MAN)

® Verte  Lumiére permanente lorsque

la position a été enregistré

S3- El ajuste de la MIN y MAX (MAN)

® Verde  Luz permanente cuando la

posicién se ha guardado

S3- YcraHoska MIN n MAX (MAN)

® 3eneHbin MNoOCTOSAHHLIN CBET, KOorga
MOMNoXeHNe GbiNo COXpaHeHo

O Red OFF O Rosso OFF O Rot AUS O Rouge OFF O Rojo OFF O KpacHbii OFF
S4- Running time setting (MAN) S4- Memorizzazione del tempo di S4- Laufzeit-Einstellung (MAN) S4- Exécution de réglage du temps (MAN) S4- Ejecucion de ajuste de tiempo (MAN) S4- 3anyck yctaHoBku BpemeHn (MAN)
® Green Permanent light while buttons azionamento (MAN) @ Grin Dauerlicht, sind wahrend Tasten ® Verte  Lumiére permanente tandis que ® Verde Luz permanente mientras ® 3enexkin MOCTOSHHBLIN CBET, B TO BpeMsi
are being pressed ® Verde Luce permanente mentre i gedriickt les boutons sont pressés que los botones se presionan KaK KHOMKM HaxaTbl
O Red OFF pulsanti sono premuti O Rot AUS O Rouge OFF O Rojo OFF O KpacHbii OFF

Abnormal operation (ALARMS)

A1l- Input signal is missing (4-20mA)

O Rosso OFF
Funzionamento irregolare (ALLARMI)

A1l- Segnale d'ingresso mancante (4-20mA)

UnsachgemaRer Betrieb (ALARME)

Al- Input Signal fehlt (4-20mA)

Fonctionnement anormal (ALARMES)

A1- Signal d'entrée est manquante (4-20mA)
O Verte  OFF

Funcionamiento anormal (ALARMAS)

A1l- Sefial de entrada ausente (4-20mA)

HeHopmanbHbI pexum pa6oTsl (TpeBoru)

A1- BxogHon curHan otcyTcTByeT (4-20MA)

O Green OFF O Verde OFF O Grin  AUS oRr 1 clignotant O Verde OFF O 3eneHbin OFF
® Red 1 Flashing ® Rosso 1 Lampeggio ® Rot blinkt 1 mal ouge clignotan ® Rojo 1 intermitente ® KpacHbiv 1 Muranue
CAUSE: Cable break or disconnected, CAUSA: Cavo interrotto o disconnesso, unita URSACHE: Kabelbruch oder Leitung S,lA,USE: rupijur%qfe c?ble ou déconnecté, une CAUSA: El cable rompe o se desconecta, el MPUYNHA: obpbiB kabens unu oTkmoYeHue,
remote control defective di controllo difettosa getrennt, Fernbedienung defekt elecommande defectueuse control remoto defectuoso. nynbT ANCTaHLMOHHOTO ynpaBnexus
nedekTHbIN
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A2- Invalid position

O Green OFF
® Red 2 Flashings

CAUSE: User has attempted to save an
invalid position (e.g. MIN>MAX)

A2- Posizione non valida

O Verde OFF
® Rosso 2 Lampeggi

CAUSA: L'operatore ha tentato di memorizzare
una posizione non valida (e.g. MIN>MAX)

A2- Ungliltige Position
O Griin AUS
® Rot blinkt 2 mal
URSACHE: Bediener hat versucht, eine

unglltige Position zu speichern (zB MIN>
MAX)

A2- Position invalide
O Verte  OFF
® Rouge 2 clignotants

CAUSE: L'opérateur a tenté de sauver une
position invalide (par exemple MIN> MAX)

A2- Posici6n invalida

O Verde OFF

® Rojo 2 Tapajuntas
CAUSA: El operador ha tratado de salvar a
una posicién no valida (por ejemplo, MIN>
MAX)

A2- Hegonyctumoe nonoxeHve
O 3eneHbivi OFF
® KpacHbii 2 Muranus

MPUYMHA: OnepaTop nbiTancs HacTpouUTb
HeponycTumoe nonoxexue (Hanpumep, MIN>
MAX)

A3- Invalid running time

O Green OFF
® Red 3 Flashings

CAUSE: User has attempted to save an
invalid running time (out of 7-60s range)

A3- Tempo di azionamento non valido

O Verde OFF
® Rosso 3 Lampeggi

CAUSA: L'operatore ha tentato di memorizzare
un tempo di azionamento non valido (esterno

A3- Ungliltige Laufzeit

O Griin AUS
® Rot blinkt 3 mal

URSACHE: Bediener hat versucht, eine
ungultige Laufzeit zu speichern (ausserhalb

A3- Invalide temps de course
O Verte OFF
® Rouge 3 clignotants

CAUSE: L'opérateur a tenté de sauver une
heure invalide course (sur 7-60s gamme)

A3- Invalida tiempo de funcionamiento

O Verde OFF
® Rojo 3 Tapajuntas

CAUSA: El operador ha tratado de salvar a
una hora no vélida en marcha (de 7 de los 60

A3- Heponyctumoe Bpemsi paboTbl

O 3eneHbii OFF
® KpacHbiv 3 Muranusa

MPUYNHA: OnepaTop nbiTancs coxpaHuTb
HefonycTumoe Bpemst paboTbl (BHe

al range 7-60 s) 7-60s-Bereich) gama) AvanasoHa 7-60 c)
Ad4- Motor fault A4- Guasto motore A4- Motorstorung A4- Moteur de défaut A4- Motor de fallo A4- [iBuraTenb HeucnpaseH
O Green OFF O Verde OFF OGrin  AUS 2 pone fFlF . O Verde OFF O 3eneHiit OFF
® Red 4 Flashings ® Rosso 4 Lampeggi ® Rot blinkt 4 mal ouge clignotants ® Rojo 4 Tapajuntas ® KpacHbi 4 Muranus

CAUSE: Motor is defective or damaged

CAUSA: Motore difettoso o danneggiato

Ursache: Motor ist defekt oder beschadigt

CAUSE: Le moteur est défectueux ou
endommagé

CAUSA: El motor esté defectuoso o dafiado

MPUYNHA: [iBuraTtens HeucrnpaseH unu
noBpexaeH

A5- Motor does not run

O Green OFF
® Red 5 Flashings

CAUSE: Motor is disconnected,
potentiometer is disconnected

A5- |l motore non gira

O Verde OFF
® Rosso 5 Lampeggi

CAUSA: Motore disconnesso, potenziometro
disconnesso

A5- Motor lauft nicht

O Grin  AUS
® Rot blinkt 5 mal

URSACHE: Motor ist getrennt, Potentiometer
ist getrennt

A5- Le moteur ne fonctionne pas

O Verte  OFF
® Rouge 5 clignotants

CAUSE: Le moteur est débranché, le
potentiomeétre est déconnectée

A5- El motor no funciona

O Verde OFF
® Rojo 5 Tapajuntas

CAUSA: El motor se desconecta, se
desconecta el potenciémetro

AS5- iBuraTens He pabotaeT

O 3eneHbii OFF
@® KpacHblin 5 Muranui

MPUYMHA: [Buratenb OTKMOYEH,
NOTEHLIMOMETP OTKIHYEH

A6- Motor overload

A6- Sovraccarico motore

A6- Motoriiberlast

A6- Surcharge du moteur

AB- Sobrecarga del motor

A6- neperpyska asuratens

O Green OFF O Verde OFF O Grin  AUS O Verte  OFF O Verde OFF O 3eneHbii OFF
® Red 6 Flashings ® Rosso 6 Lampeggi ® Rot blinkt 6 mal ® Rouge 6 clignotants ® Rojo 6 Tapajuntas ® KpacHbiv 6 Muranuin
CAUSE: Valve is blocked, direction of rotation CAUSA: Valvola bloccata, direzione di URSACHE: Ventil ist blockiert, Drehrichtung CAUSE: La vanne est bloquée, le sens de CAUSA: La valvula se bloguea, el sentido de MPUYNHA: kpaH 3abrnokupoBaH,
is wrong rotazione shagliata falsch rotation est erroné giro es incorrecto HanpasneHne BpaLleHns HenpasunbHoe
A7- Analogue signals defective A7- Analogiche difettose A7- Analoge Signale defekt AT- Les signaux analogiques défectueuse AT7- Las sefiales analégicas defectuosas A7- AHanoroBble curHanbl AeddekTHbIe
O Green OFF O Verde OFF O Grin  AUS O Verte  OFF O Verde OFF O 3eneHbii OFF
® Red 7 Flashings ® Rosso 7 Lampeggi ® Rot blinkt 7 mal ® Rouge 7 clignotants ® Rojo 7 Tapajuntas ® KpacHbiv 7 Muranuin

CAUSE: Test of analogue signals has
detected a malfunctioning

CAUSA: Il test delle analogiche ha rilevato un
malfunzionamento

URSACHE: Test der analogen Signale hat
eine Fehlfunktion erkannt

CAUSE: Test de signaux analogiques a
détecté un dysfonctionnement

CAUSA: Prueba de las sefales analégicas se
ha detectado un mal funcionamiento

MPUYMNHA: TecT aHanorosbIx cMrHanos
0o6HapyXun HencnpaBHOCTb

A8- High temperature

O Green OFF
® Red 8 Flashings

CAUSE: Ambient temperature too high

A8- Temperatura elevata

O Verde OFF
® Rosso 8 Lampeggi

CAUSA: Temperatura ambiente troppo elevata

A8- Ubertemperatur-

O Griin AUS
® Rot blinkt 8 mal

URSACHE: Zu hohe Umgebungstemperatur

A8- Haute température

O Verte  OFF
® Rouge 8 clignotants

CAUSE: température ambiante trop élevée

AB8- temperatura alta

O Verde OFF
® Rojo 8 tapajuntas

CAUSA: El ambiente demasiado alta

A8- Bbicokasi Temnepatypa

O 3eneHbii OFF
® KpacHbiv 8 Muranuin

MPUYMNHA: TemnepaTtypa okpyxatoLLei
cpeabl CMNLIKOM BbICOKa

temperatura
A9- Unit defective A9- Unita difettosa A9- Gerat defekt A9- Unité défectueuse A9- Unidad defectuosa A9- ycTpoiicTBO AeeKTHO
O Green OFF O Verde OFF O Griin AUS O Verte  OFF O Verde OFF O 3eneHbii OFF
® Red 9 Flashings ® Rosso 9 Lampeggi ® Rot blinkt 9 mal ® Rouge 9 clignotants ® Rojo 9 Tapajuntas ® KpacHbiv 9 Muranuin

CAUSE: Control unit defective, internal error

CAUSA: Elettronica difettosa, errore interno

URSACHE: Steuergerat defekt, interner
Fehler

CAUSE: unité de commande défectueux,
erreur interne

CAUSA: El control de la unidad defectuosa,
error interno.

MPUYMHA: Bnok ynpaBneHus HeucnpaseH,
BHYTPEHHSAS owunbka

A10- Invalid position has been stored

O Green OFF
® Red 10 Flashings

CAUSE: Wrong move with T1

A10- Posizione non valida memorizzata

O Verde OFF
® Rosso 10 Lampeggi

CAUSA: Manovra errata con T1

A10- Ungultige Position wurde gespeichert

O Grin  AUS
® Rot blinkt 10 mal

URSACHE: Falsche Bewegung mit T1

A10- Invalid position a été mémorisée

O Verte  OFF
® Rouge 10 clignotants

CAUSE: Faux mouvement avec T1

A10- Posicién almacenada invalida

O Verde OFF
® Rojo 10 Tapajuntas

CAUSA: Movimiento en falso con T1

A10- HeBepHasi noauuys 6bina coxpaHeHa

O 3eneHbiit OFF
® KpacHbivi 10 Muranwii

MPUYNHA: HeepHble onepauumn ¢ T1

Al1- Invalid running time has been stored

O Green OFF
® Red 11 Flashings

CAUSE: Wrong move with T1

Al1- Tempo non valido memorizzato

O Verde OFF
® Rosso 11 Lampeggi

CAUSA: Manovra errata con T1

A11- Ungiiltige Laufzeit wurde gespeichert

O Griin AUS
® Rot blinkt 11 mal

URSACHE: Falsche Drehrichtung mit T1

A11- Invalid temps a été mémorisée

O Verte  OFF
® Rouge 11 clignotants

CAUSE: Faux mouvement avec T1

Al1- Tiempo almacenado invalido

O Verde OFF
® Rojo 11 Tapajuntas

CAUSA: Movimiento en falso con T1

A11- HeBepHoe Bpemsi GbIno coxpaHeHo

O 3eneHbii OFF
® KpacHbiin 11 Mwgpousonsums

MPUYMNHA: HesepHble onepauum ¢ T1

A12- Potentiometer disconnected or loose

O Green OFF
® Red 12 Flashings
CAUSE: -

@ n-Flashing (2 per second) followed by a
longer pause (2 seconds)

Manufacturer reserves the right to update or
make technical changes without prior notice.

A12- Potenziometro scollegato o allentato

O Verde OFF
® Rosso 12 Lampeggi
CAUSA: -

@ n- Lampeggi (2 per secondo) seguiti da un
pausa (2 secondi)

Il costruttore si riserva la facolta di apportare
aggiornamenti o modifiche tecniche senza
preavviso.

A12- Potentiometer lose oder getrennt

O Griin AUS
® Rot blinkt 12 mal
URSACHE: -

E] n-Blinken (2 pro Sekunde), gefolgt von
einer langeren Pause (2 Sekunden)

Technische Anderungen vorbehalten.

A12- Potentiométre débranché ou lache

O Verte  OFF
® Rouge 12 clignotants
CAUSE: -

E] n- Clignotant (2 par seconde) suivie d'une
pause plus longue (2 secondes)

Le fabricant se réserve le droit d'apporter des
mises & jour ou des modifications techniques
sans avis préalable.
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A12- Potenciémetro desconectado o flojo

O Verde OFF
® Rojo 12 Tapajuntas
CAUSA: -

. n- Intermitente (2 por segundo), seguido
de una pausa mas larga (2 segundos)

El fabricante se reserva el derecho de hacer
cambios técnicos sin previo aviso.

A12- MNoTeHUMOMETP OTKITIOYEH UM YTEPsH
O 3eneHbin OFF
® KpacHbivi 12 MuraHwii

NPUYNHA: -

n- MuraeT (2 pa3a B cekyHAy) C
nocneayoLen AnuTensHon nay3on (2
CeKyH/bl)

M3roToBuTenb OCTaBrseT 3a coboil npaso
MEHSITb UMK OBHOBIISATL TEXHUYECKUE NapameTpbi
6e3 Npe/jBapUTENLHOTO YBEOMIIEHMS.



